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PRINCIPE DU REGLAGE FREQUANTIEL DE LA
COMMANDE ELECTRIQUE SYNCHRONNE

Viatokha A.N., etudiante, Borissenko V.F, charge de cours
(DonNTU, Donetsk, Ukraine)

La consideration de la commande ¢lectrique synchronne réglée
d’apres la vitésse de rotation avec le réglage fréquentiel provoque le
probléme de détérmination des lois du réglage fréquentiel d’un
actionneur assurant les meilleurs régimes dynamiques par rapport a la
rapidité, a la streté, a I’exactitude etc. Pour les régimes synchrones du
réglage fréquentiel de la commande ¢€lectrique synchronne qui sont
caractérisés par le changement de 1’angle intérieur 6 d’un actionneur
aux bornes de 0° a 180°, on peut indiquer la vitésse de limite de
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synchronisme avec le systéme d’alimentation. La grandeur de &,
depend des parametres de la commande é€lectrique synchronne (le
moment d’inercie de la commande, les résistances et les réactances de
I’enroulement statorique, de [D’enroulement d’excitation et des
contours d’amortissement), du niveau de la vitésse de rotation d’un
moteur et des lois du réglage fréquentiel d’un actionneur.

A la base des systémes de réglage automatique fréquentiel de la
commande ¢lectrique synchronne doivent étre plassées les conditions
de I’exactitude des régimes synchrones du réglage fréquantiel avec les
indices de qualit¢ suffisants. Ces conditions sont réalisées par les
systémes avec les liaisons inverces d’apres la vitésse de rotation de la
commande ¢€lectrique et d’apreés I’angle intérieur d’un actionneur 0 a
I’influence sur le convértisseur de fréquence et sur le systéme de
I’excitation d’un moteur synchrone.

La structure du systéme de réglage convértisseur de fréquence —
moteur synchrone (CF — MS) est détérminée considerablement par le
principe du réglage d’un convértisseur de fréquence et par les
démandes a la qualité de réglage. Les systémes de réglage on construit
d’apres le principese réglage subordonné des coordonnées de la
commande ¢lectrique. Si les démandes a la qualité de réglage sont
assez hautes, dans le systétme on utilise les blocs specials des
transformations des coordonnées réglées de la commande ¢€lectrique
pour faire 1’optimisation du réglage fréquentiel.
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L’utilisation des commandes ¢lectriques synchronnes pour les
mécanismes avec la charge brusquement variable demande le forceage
du courant d’excitation de MS. Ca fait augmenter les indices
¢conomiques, la stabilit¢ du travail et la capacité de surcharge et fait
diminuer leur puissance installée.

Ces conditions ont détérminé ['utilisation des appareils
d’excitation avec reéglage automatique del’excitation dans les
commandes électriques rapidemants. Tels appareils assurent les lois
differantes du réglage des parametres de la commande ¢lectrique
synchronneet du réseau d’alimentation aux régimes du travail
transitoires et installés.

Le réglage automatique d’excitation aux régimes installés est
assur¢ d’apres I’'un des lois suivantes: cos¢@ d’un moteur est

constant ; la puissance réactive du MS est constante ; la tension dans
la partie de la charge est constante ; cos@ dans la partie de la charge
est constante.
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Fig.1. Le schéma fonctionnel du systéme du réglage subordonné
de la commande ¢lectrique synchronne

Pour le réglage fréquentiel de la commande ¢électrique
synchronne du coté de la tension statorique et du courant d’excitation
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on utilise le syst¢tme du réglage subordonné des parametres. Le
schéma fonctionnel d’un tel systéme est montré sur la figure si-
desous. Ce systéme est réalis¢ sur les ¢léments standarts des blocs
universqls du systéme de réglage.

Dans les systémes du réglage fréquentiel d’excitation de la
commande ¢€lectrique synchronne au moyen de réglage de I’excitation
d’un moteur on peut assurer le régime optimal de commutation des
thyristors en diminuant en méme temps la capacité des condénsateurs
de commutation.

L’exigence principale aux systémes de la commande ¢€lectrique
réglée d’apres la vitésse de rotation au réglage fréquentiel consiste en
garantie des régimes du travail stables et des indices énergetiques du
systéme assez hauts.
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It pa3pabOTKH CHCTEMbl aBTOMATHYECKOTO YIIPaBJICHUS
TEPMOKOHTPACTHBIM PEKUMOM HWHKyOamuu [1] HyXHAa MOJeb
TEIJIOBOI'O COCTOSHHMS NTHYbEro silia. JNIo ceabCKOXO035MCTBEHHON
ITUIEI UMEET CIIOXKHYIO0 (hopMy U CTpYKTYypy. Ilo kKoHDUTryparmu oHO
HanOojee OJIM3KO K HECHUMMETPUUHOMY DIUIMICOUAY (OBOHAY),
COCTOSIIIEMY M3 TaKWX pa3IM4YHBIX 1o ¢dopMme, pasMepaMm U
TEeII0(pHU3UUYECKUM CBOMCTBAM KOMIIOHEHTOB: O€JIOK, JKEITOK, BO3IYX
(B myre), cCKopiiylla M PpPa3BUBAIOLIMKUCS B IIpoIriecce HHKYyOaInMu
AMOPHUOH.

PaccMOTpyM TEIJIOBYHO MOJI€Nb KYpPHHOIO sifla,
MIPEJICTABIISIONIYIO CO00M “IIap B AJUIMICOUAL”, T.C. KEJITOK B BHUJIC
mapa pajnuycoM R PacCloOJIORKEH B IIEHTPE JJUIMICOUAA BPAIICHUS C
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