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В приведенных ниже методуказаниях основное внимание уделено 
вопросам проектирования цифровых систем на базе ШС серии KI804 
/ I  -  3 / .  Аналогичные микросхемы серии AMD 2900 выпускает фирма 

AMD (США) / 4 / .
Все задания носят индивидуальный характер. Они предусматри

вают самостоятельное выполнение полного комплекса этапов, обесп е
чивающих получения решения конкретной задачи. Номер варианта зада
ния определяется с помощью шифра J - i J - i o L s e U J - s J e • который 
каждый студент получает от  преподавателя на первом занятии.

РАБОТА I .  БЛОКИ ОБРАБОТКИ ДАННЫХ
МИКРОПРОЦЕССОРНЫХ УСТРОЙСТВ

Цель работы: изучение принципов функционирования процессорных
элементов KI804BCI и KI804BC2, а также приобретение 
практических навыков реализации простейших функций 
на этих микропроцессорах. 1

Индивидуальное задание

1. «Разработать функциональные схемы 16-разрядного процессора 
на основе БИС KI804BCI и КТ804ВС2 с использованием и без исполь
зования микросхемы ускоренного переноса KI804BPI. Объяснить наз
начение всех использованных сигналов процессора.

2. Разработать микроалгоритм вычисления функции Тч , у к а - , 
занноя в табл. I ,  с использованием дополнительных кодов. При этом 
обеспечить ввод операндов с внешних шин процессора D , DA или 
ВЬ в регистры общего назначения, которые определены в табл. 2 ,
а также пересылку полученного значения F: на выход Y

3. Разработать и представить микропрограмму, обеспечивающую 
вычисление функции - Ft . Для числового примера использовать опе
ранды, заданные в табл. 3 .

ripiwep выполнения задания

Разработать микропрограмму вычисления функции F«>= 2 'X j л (т 2-х ,у г ,  
где -  числа, представленные в дополнительном коде.

Функциональная схема 16-раэрядного процессора на основе мик
росхем KI804BCI и KI804BPI приведена в приложении на рис. П2. 
Микроалгоритм вычисления функции F0 представлен на рис. I .  Каж
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дея операторная вершина соответствув* е ) ^ * --ЯббебВерации, кото
рая может быть реализована в п р о ц е ссо р е ^ * 'в а в м га к * . Последова

тельность микрокоманд для вычисления F„ '  отражена в табл. 3.
При ее составлении были использованы коды иинро4ункций процессо
ра KI804BCI, приведенные з приложении в табл. Щ -  табл. П4. Сим
волами SO и S i  обозначены разряда микрокоманды для осуществ
ления сдвиговых операций с использованием мультиплексоров с трех
стабильными выходами (см. рис. Г13). При выполнении арифметическо
го сдвига содержимого шины F вправо (третья микрооперация на 
рис. I )  на вход PF3 должно подаваться значение F5 знакового 
разряда АЛУ. Символом X в табл. 4 обозначено безразличное значе
ние разряда (0 или I ) .

РАБОТА 2. ТЕХНИКА СОСТАВЛЕНИЯ МИКРОПРОГРАММ

Цель работы: изучение принципов функционирования блока микропрог 
раммного управления ка базе ЛИС К1804ВУ4 и методики 
составления микропрограмм.

Индивидуальное задайте

1. Составить микроалгоритм из фрагменте?, представленных на 
рис. 2, соединяя их в последовательности, указанной в табл. 5 .
В условные вершины микроалгоритма сверху вниз вписать условия в 
таксм порядке, как они представлены в табл. 6.

2. Разработать микропрограмму, ревизующую полученный микро-- 
алгоритм, и разместить млкрокоманды в микропрограммной памяти.

Методические указания

. Блок микропрограммного управления (рис. 3 ,а )  состои т из схемы 
формирования адресоЕ микрокоманд (ФАМ), микропрограммной памяти 
микрокоманд (МПП) регистра микрокоманд (РьЗО и мультиплексора 
(MX) 1 ыбора условий, поступающих из операционной части (0 4 ).

Временная диаграмма на рис. 3 6 иллюстрирует порядок функ
ционирования БМУ при выполнении микрокоманд условного перехода 
по результат- текущей операции в 04 (такт I )  и безусловный пере
ход или условный переход по ранее подготовленному значению усл ов- 
вия (такт 2 ) .  Цистами обозначены порядковые номера обрабатывае

мых микрокоманд.
8
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