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Ïóñòü 0 < r < R ≤ ∞, Vr(BR) � ìíîæåñòâî íåïðåðûâíûõ âåêòîðíûõ

ïîëåé A : BR → Rn, èìåþùèõ íóëåâîé ïîòîê ÷åðåç âñå ñôåðû ðàäèóñà r,
ëåæàùèå â BR. (Ñèìâîë BR îáîçíà÷àåò îòêðûòûé øàð èç Rn ðàäèóñà R

ñ öåíòîì â íóëå.) Ïóñòü Sn−1 � åäèíè÷íàÿ ñôåðà èç Rn ñ öåíòîì â íóëå,
Hk � ïðîñòðàíñòâî ñôåðè÷åñêèõ ãàðìîíèê ñòåïåíè k íà Sn−1. Ïóñòü dk �
ðàçìåðíîñòü Hk,
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l=1 � ôèêñèðîâàííûé îðòîíîðìèðîâàííûé áàçèñ â
Hk. Äëÿ òî÷êè x ∈ Rn ïîëîæèì ρ = |x|, à åñëè x 6= 0, òî σ = x/|x|. Âñÿêîé
ôóíêöèè f ∈ L1,loc(BR) ñîîòâåòñòâóåò ðÿä Ôóðüå
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Îáîçíà÷èì ÷åðåç 1F2(a1; b1, b2; t) ãèïåðãåîìåòðè÷åñêóþ ôóíêöèþ ñ èíäåêñà-
ìè (1,2). Ïóñòü òàêæå {νm}∞m=1 � ïîñëåäîâàòåëüíîñòü âñåõ ïîëîæèòåëüíûõ
íóëåé ôóíêöèè Áåññåëÿ Jn/2, çàíóìåðîâàííûõ â ïîðÿäêå âîçðàñòàíèÿ.
Òåîðåìà 1. Ïóñòü A : BR → Rn � âåêòîðíîå ïîëå êëàññà C∞. Òîãäà A
ïðèíàäëåæèò Vr(BR) â òîì è òîëüêî òîì ñëó÷àå, êîãäà

A(x) = As(x) + B(x)x, x ∈ BR,

ãäå As � ñîëåíîèäàëüíîå âåêòîðíîå ïîëå êëàññà C∞, B � ñêàëÿðíîå ïîëå,
êîýôôèöèåíòû Ôóðüå êîòîðîãî ïðåäñòàâèìû ðÿäàìè
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â êîòîðûõ êîíñòàíòû γm,k,l óáûâàþò áûñòðåå ëþáîé ñòåïåíè νm ïðè
m →∞.

Îòìåòèì, ÷òî òåîðåìà 1 ÿâëÿåòñÿ ðàçâèòèåì ðåçóëüòàòîâ Â.Â. Âîë÷êîâà
îá îïèñàíèè ôóíêöèé ñ íóëåâûìè èíòåãðàëàìè ïî ñôåðàì ôèêñèðîâàííîãî
ðàäèóñà (ñì. [1]), à òàêæå óñèëèâàåò îäèí èç ðåçóëüòàòîâ Ä. Ñìèòà [2].
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