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МАТЕМАТИЧНА  МОДЕЛЬ ФАЗОЗСУВНОГО  ПРИСТРОЯ
Бєзєлєв Б.О., магістр; Шумяцький В.М., доц., к.т.н.

(Донецький національний технічний університет, м. Донецьк, Україна)

Формування керуючих сигналiв у системi імульсно-фазового керування виконує фазозсувний пристрій. Вiн складається з  двох елементів ГОН і НО.
Математична модель ГОН, яка була розроблена в середовищі Simulink пакету Matlab приведена на рисунку 1. НО був створений на базі елемента порівняння Relation Operator.
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Рис.1. Математична модель ГОН

Принцип роботи цієї моделі полягає в тому, що на входи А, В і С подається живляча синусоїдальна напруга, яка порівнюється на логічних елементах, для визначення працюючої фази. На виходи А1, В1 і С1 виводиться діюча у цей час напруга, яка повністю синхронізована з сіттю. 



Побудуємо ФЗП, що використовує косинусоідальну форму опорной напруги .
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Для цього требо використати наступний алгоритм – ключ К фіксує полярність напруги мережі і при позитивній напівхвилі на вхід інтегратора з коефіцієнтом підсилення 
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 - кутова частота мережі) подається напруга мережі, на виході інтегратора одержуємо:
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 (2)
Склавши одержану напругу 
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, з постійною напругою 
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 отримаємо необхідну опорну напругу косинусоідальної форми
Далі відбувається порівняння опорної uоп і керуючої uк напруг, і у момент рівності виробляється керуючий імпульс.
Модель багатоканальної ФЗП сумісно з ГОН, відповідно до наведеного вище алгоритму роботи,  (рис. 2.)
Діаграми роботи побудованої модели ФЗП наведені на рисунку 3.
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Рис.2. Модель багатоканальної ФЗП
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Рис.3. Діаграми роботи побудованої модели ФЗ
Висновки
1. Була розроблена математична модель багатоканальної ФЗП.

2.Діаграми роботи розробленої моделі свідчить, що ця модель реалізує, принцип вертикального керування, і тим самим вона задовольняє вимогам які ставляться перед СІФК.
1. Перелік посилань:

1.Г.Н. Горбачов., Е.Е.Чаплигін. Промислова електроніка.  Підручник.- Москва: Енергоатоміздат, 1988-320с.
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