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Необхідний коефіцієнт використання живильного напруги (q), вихідна частота (fo) і частота переключення (fs) – вхідні величини необхідні для розрахунку циклічного режиму матриці М. Цикл для коефіцієнта використання живильного напруги q=0.5 має вид:
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де [image: ][image: ] - частота модуляції;
[image: ][image: ] - відповідна фаза виходу;
q – коефіцієнт використання живильного напруги.
Модель генератора керуючих імпульсів показана на рис.1. У даній моделі на вході порівнюються модуляційні функції з пилкоподібною напругою і далі надходять на вхід логічних елементів. Логічні ключі використовуються для одержання трьох сигналів, що пропорційні циклічному режиму силових ключів, для однієї фази вихідної напруги. 


[image: генератор.bmp]

Рисунок 1 - Модель генератора керуючих імпульсів

Блок Switch у пакеті MatLab працює по наступному принципі: він має 3 входи [in(1), in(2), in(3)] і 1 вихід і виконує логічну операцію:
– if in(2)>0 then output=in(1)
– else output=in(3).
Вихідними сигналами даної моделі є сигнали періодів замикання/розмикання силових ключів для формування фази вихідної напруги, що надходять на керуючі електроди транзисторів (рис.2.).

[image: ключ.bmp]

 Рисунок 2 - Модель силового ключа
Замикаючи по визначеному алгоритмі, силові ключі формують криву вихідної напруги однієї з фаз матричного перетворювача з відрізків кривих живильного напруги.
[image: напр.bmp]

Рисунок 3 -  Крива вихідної напруги перетворювача для fo=100 Гц

Висновки: 
Розроблена математична модель МНПЧ у пакеті Matlab, що дає можливість аналізувати роботу перетворювача при формують криву вихідної напруги 
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