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Представим привод токарного станка передачей с гибкой связью, схема 

которого изображена на рис.1 

 

 

 

В установившемся режиме работы вращающие моменты двигателя 

уравновешены моментом сил резанья, а моментом сил сопротивления в 

первом приближении пренебрегаем. Начальные напряжения в ветвях 

передачи равны σ10,  σ20. 

 


