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В результате выполнения работы определены пути автоматического 
регулирования многосмесительных эрлифтных гидроподъёмов без постоянного 
принудительного воздействия на гидравлический режим установок. 

Проблема и её связь с научными и практическими задачами.   
Имеющийся опыт эксплуатации эрлифтных гидроподъёмов в 

различных отраслях промышленности, в том числе при разработке 
россыпных подводных месторождений на шельфе, позволяет отнести 
их к наиболее перспективным техническим средствам подъёма 
горной массы со дна глубоких водоёмов. Однако глубоководные 
эрлифтные установки имеют длинную подающую трубу, которая в 
несколько раз превышает глубину погружения смесителя, т.е. длину 
подъёмной трубы. С целью улучшения технико-экономических 
показателей эрлифтов с длинной подающей трубой в Донецком 
национальном техническом университете разработали эрлифты с 
несколькими смесителями (многосмесительные). Перевод работы 
эрлифта на смеситель с большой глубиной погружения позволяет 
увеличить динамическое погружение рабочего смесителя, 
производительность эрлифта, уменьшить удельный расход воздуха и, 
кроме того, более полно использовать компрессор по давлению и 
энергетическим возможностям. 
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Выводы и направление дальнейших исследований. 
Разработан принцип регулирования многосмесительных эрлифтных 
установок, предложены пути совершенствования систем 
автоматического регулирования без постоянного принудительного 
воздействия на гидравлический режим эрлифтных гидроподъёмов. 
Результаты работы могут быть использованы при проектировании, 
наладке и эксплуатации автоматизированных эрлифтных 
гидроподъёмов. В дальнейшем целесообразно продолжение 
исследований переходных режимов эрлифта (пуск, остановка). 
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