
Лекция № 12. 

 

Общее уравнение динамики (принцип Даламбера - Лагранжа). 

Рассмотрим систему материальных точек, которые находятся под действием 

активных сил и реакций в связях (внешних). На систему наложены идеальные 

двусторонние стационарные связи. Применим к данной системе пр. Даламбера. 

Т.к. к каждой точке системы приложены силы инерции, полученная система сил 

будет находиться в равновесии: 
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     активные силы      реакции в связях     силы инерции 

Дадим системе возможное перемещение ( kr ) и запишем элементарную 

работу. Умножим скалярно (12.1) на kr . 
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Т.к. на систему наложены идеальные связи         0AN
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- общее уравнение динамики или пр. Даламбера – Лагранжа. 

Общее уравнение динамики  (12.2) – это уравнение движения системы, 

применяется при решении задач для определения ускорений угловых и линейных, 

для вывода уравнений движения. 

Выразим общее уравнение динамики в аналитической форме: 
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Выражение (12.3) принимает вид: 
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- общее уравнение динамики в аналитической форме. 

По этой теме выполняется 4 задача ДКР. 
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Пример выполнения задачи 4 ДКР. 

Для заданного механизма, состоящего из двух тел, определить ускорение 

первого тела а1, если m1 = 2 т; m2 = 4 т; R; Мвр. 

 

 

Решение. 

Для решения задачи используем общее уравнение динамики. 
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Подставляем значения  a
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